Krzywkowy podbieracz Pottingera
recepta na sukces bez kompromisow.
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Trzy przekonujace argumenty za
podbieraczem Pdttingera.

| Pomlermozbezkmywkowy e

1. Funkcjonuje bez problemow we wszyst-
kich warunkach od wiosny do jesieni, dzieki
optymalnemu przekazaniu masy na rotor

1. Problemy w funkcjonowaniu, przede
wszystkim w krotkiej, mokrej trawie

e 0 wiele wiekszy odstep miedzy zebami

podbieracza a rotorem e minimalna odleglosc od palcow podbieracza do

; . rotora
2 e G palcovy Je?’t ° W|'ele krots;a e w pelni aktywny palec podbieracza na calej
¢ gorsze transportowanie zielonki do nozy i rotora dlugosci

2. Wyraznie wyzsze zabrudzenia paszy z powodu:

predkosc podbieracza 185 obr/min

potrzebne sa o wiele sztywniejsze zeby
agresywne nastawienie zebow w bliskosci darni
wieksza czestotliwosc przebiegu zeba nad ziemia
przy kontakcie z gleba 4-6 krotne zabrudzenie w
porownaniu z podbieraczem krzywkowym

2. Czysta pasza dzieki niskiej predkosci
obrotowej i systemowi krzywkowemu
e predkosc obrotowa 100 obr/min

¢ palce w bliskowsci darni biegna nadaznie
e przy kontakcie z gleba mniej zabrudzen

... dzieki niksiej predkosci obrotowej mniejszy efekt
... 0 wiele wieksze zabrudzenie paszy przez wyzsza rzucania trawy przed podbieracz

predkosc obrotowa.

£ (PO L SRR G [ Gl 3. Lepsza jakosc ciecia, poniewaz trawa nie jest

»Wyczesywania“

e przeplyw zielonki jast przyspieszony
e dzieki temu zdzbla ustawiaja sie wzdluznie w
stosunku do zebow i rotora

,Wyczesywana“

¢ plynne podawanie materialu
e zdzbla nie ustawiaja ‘sie wzdluz zebow
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