
Gesteuerte Pick-up Pöttinger

1.  Funktioniert einwandfrei unter allen Einsatz-
verhältnissen vom Frühjahr bis in den Spät-
herbst durch die perfekte Übergabe an den 
Rotor
• minimale Distanz der PU-Zinken zum Rotor

• volle aktive Zinkenschenkellänge bis zum Aus-

steuerpunkt

2.  Sauberes Futter durch geringere Drehzahl 
und gesteuerte Aufnahme
• Drehzahl der PU-Trommel max. 100 U/min

• Zinken in Bodennähe nachlaufend

• bei Bodenkontakt weniger Schmutzeintrag

… durch die geringere Drehzahl weniger Futterwerfen 
vor der Pick-up.

3.  Bessere Schnittqualität weil das Futter nicht 
«ausgekämmt» wird
• gleichmäßiger Gutfl uss

• geringere Längsausrichtung der Halme

Ungesteuerte Pick-up

1.  Funktionsprobleme, vor allem bei kurzem, 
nassem Gras
• deutlich größerer Abstand der PU-Zinken zum 

Rotor

• die aktive Zinkenschenkellänge ist im kritischen 

Aussteuerbereich deutlich kürzer

• schlechtere Gutförderung 

2.  Deutlich höhere Futterverschmutzung durch
• Drehzahl der PU-Trommel bis zu 185 U/min

• dadurch steifere Zinken erforderlich

• aggressivere Zinkenstellung in Bodennähehöhere 

Zinkenfrequenz über Boden

• Bei Bodenkontakt 4- bis 6-facher Schmutzeintrag

… durch die deutlich höhere Drehzahl starkes Futter-
werfen vor der Pick-up.

3.  Verschlechterung der Schnittqualität durch 
den «Auskämm-Eff ekt»
• Gutfluss wird beschleunigt

• dadurch werden die Halme in Längsrichtung 

ausgerichtet

Drei überzeugende Argumente für die 

gesteuerte Pöttinger Pick-up

Die gesteuerte Pöttinger Pick-up – 
das kompromisslose Erfolgskonzept

www.poettinger.at

Podbieracz krzywkowy

 1. Funkcjonuje bez problemow we wszyst-
kich warunkach od wiosny do jesieni, dzieki 
 optymalnemu przekazaniu masy na rotor
• minimalna odleglosc od palcow podbieracza do 

rotora

• w pelni aktywny palec podbieracza na calej 

 dlugosci

2.  Czysta pasza dzieki niskiej predkosci 
 obrotowej i systemowi krzywkowemu
• predkosc obrotowa 100 obr/min

• palce w bliskowsci darni biegna nadaznie

• przy kontakcie z gleba mniej zabrudzen

... dzieki niksiej predkosci obrotowej mniejszy efekt 
rzucania trawy przed podbieracz

3.  Lepsza jakosc ciecia, poniewaz trawa nie jest 
„wyczesywana“

• plynne podawanie materialu

• zdzbla nie ustawiaja ´sie wzdluz zebow

Podbieracz bezkrzywkowy

1.  Problemy w funkcjonowaniu, przede 
 wszystkim w krotkiej, mokrej trawie
• o wiele wiekszy odstep miedzy zebami 

 podbieracza a rotorem

• aktywna czesc palcow jest o wiele krotsza

• gorsze transportowanie zielonki do nozy i rotora

2.   Wyraznie wyzsze zabrudzenia paszy z powodu:
• predkosc podbieracza 185 obr/min

• potrzebne sa o wiele sztywniejsze zeby

• agresywne nastawienie zebow w bliskosci darni

• wieksza czestotliwosc przebiegu zeba nad ziemia

• przy kontakcie z gleba 4-6 krotne zabrudzenie w 

porownaniu z podbieraczem krzywkowym

... o wiele wieksze zabrudzenie paszy przez wyzsza 
predkosc obrotowa.

3.  Pogorszenie jakosci ciecia poprzez efekt 
 „wyczesywania“

• przeplyw zielonki jast przyspieszony

• dzieki temu zdzbla ustawiaja sie wzdluznie w 

stosunku do zebow i rotora

Trzy przekonujace argumenty za 

 podbieraczem Pöttingera.

Krzywkowy podbieracz Pöttingera
recepta na sukces bez kompromisow.

www.poettinger.at


